SPECYFIKACJA TECHN ICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

projektu technicznego instalacji
,,Oswietlenia ul. Polnej w Kolonii Zawada gm. Tomaszow”

Inwestor: Gmina Tomaszow Maz.

Adres Inwestora:  97-200 Tomaszow Maz.
ul. Moscickiego 4

Adres Inwestycji:  Kolonia Zawada
ul. Polna




1. WSTEP

1.1. Przedmiot technicznej sity ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t o$wietlenia ulicy.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
1 realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Specyfikacja techniczna ST obejmuje o$wietlenie uliczne na slupach metalowych
z oprawami sadowymi.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz zgodno$é
z projektem technicznym budowlanym wykonawczym. Przed przystapieniem do robdt
wykonawca zglosi fakt przystgpienia do robot do Rejonu Energetycznego w celu
ustalenia czasu i zakresu robot 1 wylaczen.

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogdlne

Wykonawca przedlozy certyfikat bezpieczenstwa ,B” na materialy elektryczne

przeznaczone do wbudowania.
2.2. Stosowane materiaty
2.2.1. Cement do wykonania ustrojow

Zaleca si¢ stosowanie cementu portlandzkiego marki 25 bez dodatkéw spetniajacego
wymagania PN-B-19701:1998. Cement w workach powinien by¢ sktadowany w dobrze
wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach. Cement moze by¢ dostarczony
luzem i przechowywany w silosach.
2.2.2. Przewody izolowane samonosne

Stosuje si¢ przewody izolowane samonosne typu AsXSn 2x25 firmy ENSTO
2.2.3. Osprzet przewodowy

Do zawieszenia i lgczenia przewodow izolowanych stosowany jest osprzet firmy
ENSTO. W sklad tego osprz¢tu wchodza: uchwyty, zlaczki, zaciski, $ruby hakowe,
wieszaki.
2.2.4. Stupy

Stosuje si¢ stupy zelbetowe typu ZN i wibrowane typu E. Skladowanie stupéw
powinno odbywaé si¢ na wyro6wnanym podlozu w pozycji poziomej obok siebie na
przemian grubszymi i cienszymi koncami na drewnianych przekladkach odlegltych
od siebie co 1/5 grubosci stupa w 2 lub 3 warstwach.
2.2.5. Wysiegniki

Wysiggniki rurowe jednoramienne o wysiggu zgodnie z dokumentacjg. Sktadowanie
wysiegnikéw w miejscach suchych z zabezpieczeniem przed ich uszkodzeniem.
2.2.6 Oprawy oswietleniowe

Oprawy oswietleniowe OUSh-70W powinny by¢ przechowywane
w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza
nieprzekraczajacej 80%. Wykonawca przedlozy certyfikat bezpieczenstwa oprawy.




3. SPRZET
3.1. Dobbér sprzetu
Wykonawca przystepujacy do wykonania of$wietlenia winien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujacych maszyn gwarantujgcych wlasciwag jakosé robot:
- koparka podsiebierna 0,15 m’
- wibromiot
- zuraw samochodowy
- zuraw samochodowy do 4t

4. TRANSPORT
Wykonawca przystgpujacy do wykonania o$wietlenia wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacych srodkow transportu
- samochod dostawczy 0,9t
- samochod skrzyniowy do 5t
- przyczepa dluzycowa
- samochod samowytadowczy 5t
- samochod specjalny liniowy z platformg i balkonem
- przyczepa do przewozenia kabli
- przyczepa do przewozenia kabli do 4t
- §rodek transportowy
- ciggnik kolowy o mocy 29-37 kW
- ciggnik kolowy o mocy 55+63 kW
Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczeniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zakres wykonywanych robét
5.1.1. Wytyczenie miejsc posadowienia stupdéw i wyznaczenie przebiegu linii kablowe;.

Podstawa wytyczenia jest dokumentacja techniczna. Wytyczenie powinno by¢
wykonane przez odpowiednie stuzby geodezyjne.
5.1.2. Wykonanie wykopdéw pod shupy

Wykopy pod shupy nalezy wykonaé przy stosowaniu zestawu wiertniczego
na podwoziu samochodowym lub recznie. Glebokosé wykopu zgodnie z dokumentacja
z tolerancja + 3cm. Odchylenie odleglosci krawedzi nie powinna przekraczaé + 0,05 m.
Wykonujac wykop nalezy zachowaé naturalng struktur¢ gruntu dna wykopu. Nadmiar
gruntu stanowi wlasnos¢ wykonawcy i powinien by¢ usuwany poza teren budowy.
5.1.3. Montaz slupdw i wysiegnikow

Na dno wyznaczonego otworu po oczyszczeniu, wyréwnaniu i sprawdzeniu rzednych
nalezy ustawi¢ slup. Montaz stupa nalezy wykona¢ mechanicznie przy uzyciu dzwigu.
Odchytka od osi stupa od pionu po jego ustawieniu nie moze by¢ wieksza niz 0,001
dlugosci stupa. Stup wibrowany w wykopie zala¢ betonem B7,5 wg normy
PN-B-06250:1988. Na stupach zamontowa¢ wysiegniki rurowe przymocowane do stupa.
Montaz osprz¢tu i innych elementéw stupa oraz przewoddéw napowietrznych na stojgcych
stupach zaleca si¢ prowadzi¢ z samojezdnego podnos$nika z koszem.
5.1.4. Montaz opraw o$wietleniowych na stupach

Przed zamontowaniem opraw na slupach nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie
i prawidlowosci polaczen. Oprawy na stupach nalezy montowaé po ustawieniu stupow.
Nalezy je montowa¢ w sposob trwaly poprzez skrgcenie na $ruby z podkiadkami
sprezystymi. Przewody zasilajgce powinny by¢ przylaczone do  zaciskow




przytaczeniowych opraw. Zrédta $wiatta do opraw nalezy zalozyé po catkowitym
zainstalowaniu opraw.

5.1.5. Montaz przewodow izolowanych samonos$nych

Przy montazu przewodow izolowanych szczegdlng uwage nalezy zwracaé na:
- prawidlowe rozcigganie przewodu nie powodujace uszkodzen zewngtrznej powloki
izolacyjnej
- odpowiednie uksztaltowanie przewodu, sby po zamocowaniu na shupie nie dotykal
zerdzi
- doktadny uchwyt przewodow i zaciskow odgaleznych
Przewdd wigzkowy izolowany rozciggaé przy pomocy przeciggnigtej wstepnie linki
nylonowej! Przewod rozciagany jest na odcinku od stupa krancowego do odporowego lub
krancowego, zamocowujgc go na state. Nastepnie przy pomocy dynametru do pomiaru
naciggu dokona¢ naciggu i zwisu z tabeli zwiséw przewodow. Montaz pozostatych
elementow jak ograniczniki przepieé, lamp os$wietleniowych nalezy wykonaé
po kompletnym naciggu linii gldwne;j.
5.1.6. Wykonanie dodatkowej ochrony p. porazeniowej.

Nalezy przewdd zerowy linii przylaczy¢ do uziemienia stupa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt wykonawca przedtozy na stosowane materiaty:

- certyfikaty bezpieczenstwa

- deklaracje zgodno$ci z normami
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot
6.2.1. Sprawdzenie wykopdw pod stupy

Po wykonaniu wykopdéw nalezy sprawdzi¢ jego lokalizacje i czy odpowiada
on wymaganiom p.5.1.3.
6.2.2. Stupy o$wietleniowe

Stupy oswietleniowe powinny by¢é zgodne z dokumentacjg. Po ich ustawieniu
i montazu podlegaja sprawdzeniu po katem:

- doktadnosci ustawienia pionowego wg. p.5.1.3.

- prawidtowosci ustawienia wysiggnika, opraw i wngki tabliczki bezpiecznikowo-
zaciskowej

- jakosci polaczen srubowych wysiggnikdw i opraw

- nie dopuszcza si¢ uszkodzen mechanicznych
6.2.3. Linia napowietrzna

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robdt linii napowietrznej nalezy
przeprowadzi¢ pomiary:

- ZWisOW 1 napr¢zen wg tabeli

- rezystancji i ciagglo$ci przewodow
6.2.4. Instalacja p. porazeniowa

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary rezystancji uziemienia,
ktére nie powinno by¢ mniejsze niz 10 omow. Po wykonaniu calej instalacji pomierzy¢
impedancje petli zwarciowej dla stwierdzenia skutecznosci ochrony p. porazeniowe;.
6.2.5. Pomiar nat¢zenia o§wietlenia

Pomiar nalezy wykonaé po uplywie 0,5 godz. od wiaczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by¢é wyswiecone minimum 100 godz. Wyniki nie powinny by¢ nizsze
niz w projekcie.




7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowi jest:

- shupy, wysiegnik, oprawa - szt.
- przewdd izolowany samono$ny - m.
- pomiary — szt.

8. ODBIOR ROBOT
Przy przekazywaniu do eksploatacji o$wietlenia wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ nastepujace dokumenty:
- aktualng powykonawcza dokumentacje projektowa
- geodezyjng dokumentacje powykonawcza
- protokoty z dokonanych préb i pomiaréw
- protokoty pomiaréw zastosowanej ochrony p. porazeniowej

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ robdt wykonana bedzie na podstawie umowy Inwestora z Wykonawca
po wykonaniu kompletu rob6t i pomiardéw.

10. PRZEPISY

10.1. Normy
PN-E-02032:1976 Oswietlenie drog publicznych
PN-E-06305:1983 Elektryczne oprawy o$wietleniowe, Typowe wymagania i badania
PN-E-051001:1988 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

10.2. Inne dokumenty

- Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE 1980 r.

-Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano —
montazowych i rozbiérkowych Dz.U.Nr13 z dnia 10 kwietnia 1972

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych TOM V.
Instalacje elektryczne wyd.1988

- Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 8 pazdziernika 1990 w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektryczne w zakresie ochrony
przeciwpozarowej Dz.U.Nr 81.




