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1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgywmagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zekanych z budow oswietlenia ulicznego w m.
Zaborow Il ul. Nadrzeczna gm. Tomaszéw Maz.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimaetargowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy

wykonywaniu sieci éwietlenia ulicznego w m. Zaboroa) Il ul. Nadrzeazn

gm. Tomaszow Maz. - wg dokumentaciji projektowej.

Kod CPV: 45311000-0 — Roboty w zakresie przewoith§talacji
elektzygych oraz opraw elektrycznych.

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1. Elektroenergetyczna inia napowietrzna wykonana przeodami
izolowanymi —linia zbudowana z przewoddéw roboczych petnoizoloyeh,
zawieszonych na stupach lub wspornikach.

1.4.2. Przewod petnoizolowany samorimy — przewod z izolowanymiytami
roboczymi bez elementu frrego.

1.4.3 Element ngny — element przeznaczony do przenoszeniaagfci
mechanicznych przewoow..

1.4.4. Zawieszenie przelotowe- zawieszenie przewodu uphaviajace w
warunkach normalnych jego przesuwanigvgzgledem konstrukcji wsporczej
oraz umaliwiajace w stanach awaryjnych jego §liyg z zawieszenia.

1.4.5 Napigcie znamionowe linii— napgcie miedzyprzewodowe na ktore linia
kablowa zostata zbudowana.

1.4.6Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa —ochrona czsci
przewodzacych, dostpnych w wypadku pojawienia¢gsha nich napicia w
warunkach zaktoceniowych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania, oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentaagjprojektows, ST i zaleceniami Inspektora Nadzoru.
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2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycge materiatow

Przed zaplanowanym instalowaniem jakichkolwiek mat&w przeznaczonych
do niniejszych robot, Wykonawca przedstawi szczegétinformacje
dotyczce proponowanych materiatow i odpowiedéueadectwa.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom nie zostadopuszczone do
zainstalowania..

2.2.Przewody elektroenergetyczne

Przy budowie siecigwietlenia ulicznego naky stosowa przewody izolowane
zgodne z dokumentacprojektow.

2.3. Osprat przewodowy.

Osprzt do zawieszania i faczenia przewodow powinieé dystosowany do
typu przewodu samoKlpego, jego napcia znamionowego i przekroju.
2.4.Elementy stalowe.

Wszystkie elementy stalowe nayew sposob trwaty oznakowaorzyjetymi
oznaczeniami. Konstrukcje nalezabezpieczyantykorozyjnie przez
cynkowanie na gaco.

2.5.0dbior materiatdw na budowie

Materiaty na budow nalery dostarczatacznie zeswiadectwami jakéci,
kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru teclumego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty iakprawdzé pod wzgédem
kompletndci i zgodndci z danymi producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wypienia watpliwosci co do jakdci
materiatdw, nalgy przed ich wbudowaniem poddpge badaniom oki&onym
przez Inspektora Nadzoru.

3. Sprat

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jednego takiego spta, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spet
uzywany do robot powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST lub
projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym prospektora nadzoru; w
przypadku braku ustalewv takich dokumentach sgitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora..

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkéw wykonania robot, zostareez lrzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do przebudowy kablowych linii
elektroenergetycznych powinien wykéza mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- spawarki transformatorowe;,

- zaggszczarki wibracyjnej spalinowej,

- prasy hydraulicznej z nagem elektrycznym,

- wciagarki mechanicznej z nagem elektrycznym 5 — 10 t,

- zespotu pgdotwérczego tréjfazowego, przewego 20 kVA.

- wibromtotu elektrycznego lub spalinowego,

- koparki,

4. Transport

4.1.0g6lne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na
przy transporcie materiatow / spta na i z terenu Robo6t.

4.2. Transport materiatdw
Wykonawca przyspujacy do przebudowy kablowych linii
elektroenergetycznych powinien wykéza mozliwoscia korzystania z
nastpujacychsrodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu dostawczego,

- clagnika kotowego,

- przyczepy diaycowej,

- zurawia samochodowego 5-6t,

- samochodu liniowego z platfoan balkonem.
Przewaone materiaty powinny liyuktadane i zabezpieczone przed ich
przemieszczeniemekgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegdblnych elementéw.

5. Wykonanie robat.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragddnie z kontraktem,
oraz za jaké& zastosowanych materiatéw i wykonywanych robéticha
zgodnad¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji
robét oraz poleceniami inspektora nadzoru.
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Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w terenie
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramigdreymi okrelonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nsnpe przez inspektora
nadzoru.

5.2.Zawieszanie przewodow.

Przewdd rozeigat na odcinku od stupa kfiaowego do kracowego lub
odporowego. Po daoginigciu przewodu do stupa kieowego (lub
odporowego) naley go zamocowauchwytach kacowych na state.
Dynamometr do pomiaru nagu naley zamocowa pomkdzy uchwytem
(zabka) a stupem do ktérego prowadzony jest ngci

5.3. Montaz pozostatego osprgu.

Montaz pozostatych elementow linii, jak ograniczniki ppeg, lampy
oswietleniowe, skrzynki bezpiecznikowe; wykonyévao kompletnym naggu
linii gtéwnej.

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Do obowhzkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty
inspektora nadzoru programu zapewnieniajakav ktérym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robét,aieosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie robét zgodnie z dokumerdac;
projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymmepiinspektora
nadzoru.

Wykonawca jest rowniezobowizany do prowadzenia Dziennika Budowy.
6.2.Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien przekalreynierowi
wszystkieswiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez
tych dokumentéw nie magoy¢ wbudowane.

6.3. Badania po wykonaniu robot.

Nalezy dokona& pomiary opornéci uziomow.

7. Odbidr robot
7.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST, dokumentgmpjektow |
poleceniami Inspektora nadzorugé wszystkie badania i pomiary wg punktu 6

daty wynik pozytywny.

8. Podstawa ptatnéci

8.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Podstaw ptatnaci jest protokoét odbioru, stwierdzay wykonanie .robot
zgodnie z dokumentag]

9. Przepisy zwizane

9.1. Normy
1.Norma SEP-E-003 -Elektroenergetyczne linapowietrzne
fedowanie i budowa.
2. P SEP-E-001 -Prenorma P SEREz0dnia 25.10.2001.
Sietektroenergetyczne niskiego napa.
Ochaomprzeciwporzeniowa.
3. PN-B-06-50:1999 -Geotechnika. Robognmaie. Wymagania ogélne.

9.2. Inne dokumenty

Prawo Budowlane. Dz. Ustaw nr 207, poz. 2016 z 2003
p&zniejszymi zmianami

- Ustawa — Prawo Energetyczne. Dz. Ustaw nr 54, P62 .z dnia
10.11.2000r. wraz z gaiejszymi zmianami.

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003 pvesvie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia,l.

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegsprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadhogi publiczne i
ich usytuowanie. Dz. Ustaw nr 43, poz.430 z dn@82.999r.
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- Zasady ochrony od przeyii koordynaciji izolacji sieci
elektroenergetycznych ustanowione w 2001r. przégki®oSieci
Elektroenergetyczne S.A.

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpiéstea |
higieny pracy przy uegdzeniach i instalacjach energetycznych. Dz.
Ustaw nr 80, p0z.912 z dnia 17.09.1999r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-
montazowych. TomV. Instalacje elektryczne. Wyd. 1988r.



